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Mekanizma Bilesenleri

® Parca isimleri Kasnak Makarasi

Kayis Baglantilari

Kontrol Unitesi
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Uriin Ozellikleri Bilesenler Listesi
. 3 tekerlek ve ift rayin yapisi kapinin daha dengeli galismasini sadlar. Acikl Di $ Adet
ClKlama lyagram 9emasi -
. : Tek Kanat Cift Kanat
‘ Kapinin galismasi esnasinda sikisma engelleyici fonksiyon mevcuttur ve
glic ayarlamasi yapllabilir.
. . . ) Motor 1 1
. Rayda kullanilan plastik, mekanizmanin daha sessiz ¢galismasini saglar.
100W firgasiz DC motor sistemin daha gigli ¢alismasini saglar. . .
® d 9 Kontrol Unitesi E=FLIYY 1 1
. Teknik veriler LCD ekran sayesinde kolayca ayarlanabilir.
Konrol Unitesinde elektronik kilit,giris klavyesi,fonksiyon klavyesi,uzaktan @ @
. kumanda ve benzeri donanimlar igin baglanti uglari kontrol Ginitesinde mevcuttur. Kasnak Makara c@a©<@s ]ﬂ 1 1
i
Kanat Askisi — 90 ] 2 4
Teknik Detaylar 3
Vi Kayis Baglantis! ‘ @ ’ 1
(Ust Parga ) o]
Detaylar i12
Kayis Baglantisi
Kap! kanat modu Tekli agilim Cift Agihm y($AIt Pag;a ) 59 1 1
Kanat Agirligi Max 180kg Max 2*150kg
Kanat Genisligi 700 - 1300mm 600 - 1250mm Stoper 2 2
Voltaj AC 220V, 60Hz
Acilis Hizi 15-45cm/s (Ayarlanabilir) DI§|I Kay|§ 1 1
Kapanig Hizi 10-43cm/s (Ayarlanabilir)
Agilma Siresi 0-9second (Ayarlanabilir) Mlkl__\l;%c?aarlga 1 1
Manuel Agma Gucu <40N <50N
Motor 24V ,100W firgasiz DC motor Kullanma Klavuzu |H] 1 1
Calisma Isisi -20m ~ +70m Vi




Ray Kesiti Ve Kurulumu Ray Ve Kapagin Bolgesel Gorunusu
@ Bolgesel Goriinim
® Kesit Dikkat : Bu gorsel 1:1 dlgekte degildir.
| 154.8
Ray _ I 1
Standart ray uzunlugu : 4200mm g 9 [ ] 2L %
i < = ST IIT L_Ru;,l
Istege gbre daha uzun ray uretilebilir B
Kapi Siitunu ig Kismi : W
L=W-10mm N -
AN _ 7 o
Kapi Cergevesi Kapi Cercevesi “: N
)
N
- o
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@® Kurulum
1.Cergeveli Kapi 2.Cergevesiz Kapi
(1) Aluminyum rayda delikler aginiz. _l 1548 1| 128 | —_
R . (@
(2) Oncelikle aliiminyum rayin bir ucunu  + 5 8
sabitleyip ardindan terazi 6lgumu ile - 7
diger ucu sabitleyiniz. L == Radarin Kurulumu
(3) Aliminyum rayi celik yapiya sikica Radar, kapi kanatlarini ortalayacak sekilde yerlestiriimelidir..
sabitleyiniz. Radarin maksimum yerlestirilme ytksekligi 3 mt 'dir.
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Gergeve Klavuzu Cam Klavuzu / / | \ \ T , / |
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Dikkat : / I \ / / I
/ | \ / ; |
(1) Ray terazide olmalidir. ,/ ,I ' \\ \\ / / '
/ / ! \ \ / / |
| \ / / |
(2) Hareketli kanat yuksekligi DH ile gosterilir. // /’ | ‘\ \ I // , |
L | L
(3) Ray uzerindeki agik alan 50 mm den fazla L B
olmalidir. - = = =




L MotorunKurulumu Kapi kanadinin Kurulmas Ve Ayarlanmasi

@ Kapi kanadinin kurulmasi ve sokilmesi

1. Kare bagl vidalar1 1 ve 2 nolu oluklara
yerlestiriniz.

2. Motoru sekilde géraldigu gibi yerlestiriniz.

Kurulum Asamasi :

1. Sekilde goéruldiugi gibi b vidasini gevsetip
a ve c vidalariyla ayni seviyeye getirin.

2. Kapi kanadinin askilarini aliminyum
raya yerlegtiriniz.

3. B vidasini Ust noktaya getirip,vidalari sikiniz.

1. Kare bash vidalari 1 ve 2 nolu oluklara
yerlestiriniz.

Sékme Asamasi :

2. Kontrol Gnitesini sekilde gorualduga gibi.

yerlestiriniz. 1. B vidasini gevsetip a ve c vidalariyla ayni

Kapi Kanadi seviyeye getiriniz.

2. Kapi kanadi askilarini aliminyum raydan
cikariniz.

1. Kare bash vidalari 2 nolu oluga yerlestiriniz.

2. Makaray sekilde goruldugu gibi yerlestiriniz.

@® Askilardan kanat hiza ayarlamasi

Eger kapi kanatlari dikey olarak esit bir
_®_‘L_®_ konumda degilse askilardan ayarlama
Stoperin Kurulumu @ @ yapilabilir.
— — Asagidaki adimlari izleyiniz :

1. A ve B vidalarini gevsetiniz.
1. 3 nolu oluga 2 adet kare basl vida koyunuz.
2. C vidasini kullanarak kapi kanadini yukari

2. Kare bash vidalardan birini orta konuma, veya agagl konuma ayarlayabilirsiniz.

digerini ise saga yada sola dogru kaydiriniz.

3. Kapi kanatlari ayni hizaya getirilince
A ve B vidalarini sikiniz.

3. Stoperi vidalarla yerine sabitleyiniz.




Mekanizma Kayisinin Kurulumu

1. A alt baglanti pargasidir.

@ 2. B ust baglanti parcasidir.

eS) / 3. Kurulum sekilde goraldigu gibi yapilir.

Q@

Kayis Uzunlugu Tablosu

@® Kapi genisligine gore kayis uzunlugu secilmelidir

Kapi Genisligi Kayis Uzunlugu

650 4100-4200
700 4400-4500
750 4700-4800
800 5000-5100
850 5300-5400
900 5600-5700
950 5900-6000
1000 6200-6300
1050 6640

Selektor Baglantilan
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Fotosel Baglantisi
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Kontrol Unitesi Baglantilari

Calisma Parametrelerinin Ayarlanmasi

-

Kod Aralik Deger

+@® [0

— . 3 Sol/Sag Diigmesi

Led ®
Fotosel @ Arayiz @
Dig Radar @ Disa Kilitli ®
: Sikigtirma Engeli @
SET . 1 Dijital Ekran Diigmesi i Radar @ "% g )
2 Elektronik Kilit Kart Okuyucu @ Kiltli @
Yangin Alarmi @ Yari Agik @
Tam Agik @
TEST
. Data Girisi
-~

Data Ayarlari

Led®
+ . . Fotosel @ Arayiiz ®
Dis Radar @ Disa Kilitli @
SET . 1 Dijital Ekran Diigmesi ig Radar @ Stkistirma En.g.el.i ®
2 Elektronik Kilit Kart Okuyucu @ Kiliti ®
3 Sol/Sag Diigmesi Yangin Alarmi @ Yan Agik :
Kod Arallk Deger TEST @ Tam Agik
Data\Eiri§i
5 1.+24V 12.UPS (+)
o 22 5 2.GND 13.+24V
21 it . 3.Yangin alarmi 14.+24V
. 4.Yar agik 15.+24V
18 == 5.Tam Kilitli 16.+12V
S mm 6.Sadece cikis  17.Elektronik kilit (+)
—— 7.Dis radar 18.Elektronik kilit (-)
:g == 8.I¢ radar 19.Carpma engelleyici radar
o W El & 9.Kart okuyucu 20.UPS (-)
T —0 10.Fotosel 21.GND
11.Arayuz 22.GND

Radarin Kurulumu

Dikkat : Tum baglantilar gti¢c kaynagi kapali konumdayken yapilmalidir.

Dis Radar

ic Radar
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Kod No. [Deger Araligi| Onerilen Ayrintilar
00 10-30 18 Baslangigtaki agilis giict
01 25-99 65 Acilis Hizi
02 25-99 60 Kapanis Hizi
03 05-25 13 Acilistaki tampon hizi
04 05-25 13 Kapanistaki tampon hizi
05 10-50 10 Aclilistaki tampon mesafesi
06 10-50 10 Kapanistaki tampon mesafesi
07 | otos | o1 |Kepnskdienassshel
08 00-01 01 Aclilis karsiti gug ( 00:yumusak 01:sert )
09 00-09 02 Acilig siiresi
10 00-01 01 Yangin alarminda ag / kapa ( 00:kapa 01:a¢ )
i 0001 | 01 |0 comate o1 imoypouomet)
12 20-90 60 Kismi agllma Yiizdesi
13 01-03 03 Fotosel Calisma Durumu (01:agik 02:kapali 03:agik)
14 00-01 00 Veri girisi ile caligma sayisi ( 00:limitsiz 01:5000 kez )




Aciklamalar

1.Gug verildiginde mekanizma acilis-kapanis ayarlarini bulmak icin otomatik olarak

acllip kapanacaktir.

2.Mekanizmanin ¢alisma adimlari asagidaki gibidir :

isaretler

Nedenler

Sorun Giderme

Cozim

Acma veya kapama
hi1zi1 cok dusuk
ayarlanmis

Acma-kapama hizi
kontrollu gerekir.

Acillis-kapanis hizini
ayarlayiniz.

Kapi1 Kanatlari
duzgun acilmiyor
veya kapanmiyor

Gucg yokken direncin
fazla olmasi

Askilarda, yer klavuzunda
veya duisme engelleyici
parcada hasar,gevseme.

Parcgalari saglamca
sikin, hasarl olanlari
gerekliyse degistirin.

Rayda bir engel olabilir.

Ray1 temizleyin.

Radar galisir > Kaplayglal\llras(;a > Kag(l}lmzla »| Kapi yavaglar Kapi durur
Kapli agilmaya _ | Kapi yavasca | Kapi hizla -
7 syttt > Rban > ka?panlr »| Kapi yavaslar Kapi durur

Durdurucu saglam
baglanmamis

Durdurucuyu kontrol
ediniz.

Durdurucunun yerini
ayarlayin ve sikin.

Kapi kapanirken
kanatlar birbirine
carpilyor

Kapanis hizi fazla,

kapama sirasinda

stoplama mesafesi
cok dusuk

Unite Gzerinde kapanig
hizi ve stoplama mesafesi
ayarlari kontrol edilmelidir.

Kapanis hizini dasurdn
ve stoplama mesafesi
degerlerini arttirin.

1.Gug Yok
2.Manuel aginiz

kanatlar
hareketsiz

——>

yavasga aginiz

4( Donanim Problemleri )7

1. Aski kapi kanadina dikey olarak takilmistir oalblir.

surtliyor olabilir.

2. Kapi kanadinin alt kismi,kanat yer klavuzuna

3. Kap1 kanadi ve gerceve surtiyor olab.ilir.

4. Aski ve disme engelleyici parga,aski ve ray

birbirine strttiyor olabilir.

Gucg girisi yok

Disaridan gelen giciun
kontrol edilmesi gerekir.

Gug baglantisi saglayin.

Gug¢ dugmesinin sigortasi
kontrol edilmelidir.

Sigortay! yenisiyle
degistirin.

Kapi kilitli

Kilidin calisip calismadigi
kontrol edilmelidir.

Kapi kilidini acin.

Kapi1 calismiyor

Motor ve kontrol
unitesi arasindaki
baglanti iyi degil

Baglantinin duzgun yapilip
yapilmadigi kontrol
edilmelidir.

Gerekli baglantiyr dogru
ve saglam bir sekilde

yapin.

Arayuz calisiyor

AraylUziun calisir durumda
olup olmadigindan
emin olunmahdir.

Diger kapinin kapanmasi
beklenmelidir.

Giris glictini kontrol ediniz

-

Girig guiciinde problem

Problem yoksa

aksesuarlari sékun
2. Gicl agin
3. Test dugmesine basin

1. Kontrol Gnitesine bagl ti m

Calisirsa
_>

Calismadiysa

1.Aksesuar baglantilarini kontrol edin

2.Aksesuarlari kontrol edin

2.Motoru kontrol ediniz.

1.Motor ve Unite arasindaki baglantiyi kontrol edin.

Kapi1 Kapanmiyor

Radarin hasarli olup
olmadigi kontrol edilmelidir.

Radar yenisiyle
degistiriniz.

Radar calisiyor

Etki alaninda herhangi bir
cisim olup olmadig: kontrol
edilmelidir.

Etki alanini temizleyiniz.

Radar diizgun olarak takilmis |
mi kontrol edilmelidir.

Radar dizgunce
ayarlayiniz.

Kapi1 Kapanmiyor

Alici ve vericinin ayni
hizada olup olmadigi
kontrol edilmelidir.

Alici ve vericiyi ayni
hizaya getirip sabit
durmalarini saglayiniz.

Fotosel Caligsiyor

Alici ve vericinin yuzeyinin
temiz olup olmadig
kontrol edilmelidir.

Yuzeyleri temizleyiniz.

Baglantinin duzgun olup
olmadigi kontrol edilmelidir.

Fotoseli uniteye duzgun
bir sekilde baglayiniz.

Fonksiyon anahtari
veya kumanda
calisiyor

Daima acik dugmesi
kontrol edilmelidir.

Fonksiyonu sifirlayiniz.

Kapi1 Kendiliginden
Aciliyor

Etki alaninda herhangi bir
nesne olup olmadigi
kontrol edilmelidir.

Etki alanini temizleyiniz.

Radar hatah calisiyor

Radar cevresinde fléresan
15191 olup olmadig: kontrol
edilmelidir.

Radar cevresinde
floresan 1si1gi takih
olmamalhidir.

Radar cevresinde calisan
guclu mikrodalga yayan bir

Cihaz radardan uzak bir
konuma alinmahdir.

cihaz var mi kontrol edilmelidir.




